= n :
REPUBLIQUE
FRANCAISE

Liter cnes

Egalité CENTRE NATIONAL
Fraternite D'ETUDES SPATIALES

y S
"
9" In Situ Manufacturing

( & Assembly:

' ; Assemblage robotique et
V- caracterisation RF de reflecteurs
' 7 dantenne

' J )

e

DESCRIPTION: De plus grandes antennes pour de
meilleures performances !

Reflecteur d'antenne modulaire compatible d'un
assemblage robotique autonome en orbite.

Les tuiles elémentaires peuvent étre reglées en orbite
selon les besoins de la mission pour un diametre
variant de 6m a 40m jusqu'a des frequences Bande Ka.

Vision-based robot assembly - Design for robotics - <0.3mm RMS achieved on prototype

CAMPAGNE D’ESSAIS: Mesurer les performances RF

avec un demonstrateur a échelle reduite

Démonstrateur @0.75m compose de 6 tuiles en carbone,
assemble par des bras robotiques et testé en Bande Ka dans la
chambre anechoique du CNES.

Utilisation de la photogrammeétrie pour reconstituer un modele
3D simule fidele a la realite geometrique du réflecteur.

Erreur geometrique <0.3mm RMS demontree par essai.

- Validation des performances RF et bonne corrélation des

ASSEMBLAGE ET REGLAGE modeles de prediction pour des surfaces paraboliques
d'antennes differentes . défauts d'alignement, état de surface...
AVEC DES ROBOTS: Plus précis
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