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Nouveaux besoins Limitations des senseurs stellaires Développement interne
Satellites, Détection & Localisation classiques face a ces besoins CNES
« Ajout de fonctionnalitées « Ultilisation de I'heéritage ESTADIUS
non existantes dans un senseur stellaire classique

(gestion d'objets non stellaires) +

* Localisation
des objets parfaitement cohérente de I'estimation d’attitude

* Flexibilite
d’'évolutions en fonction des spécificités des applications

Senseur Stellaire « seul » Systeme Gyro-stellaire « classique »

Une camera + un calculateur

Détection et localisation des étoiles
Calcul de I'attitude 3-axes en utilisant

N mesures étoiles Star tracker

Un mode Acquisition
Image complete, Traitement long

Maillon «faible» (dynamique angulaire, polluants...)

Un mode Poursuite

Programmation de fenétres autour des étoiles
Traitement plus rapide

Traitement im utilisant mesures gyro
Traitement plus robuste aitement age gy

Estimation de défauts caméra par le filtre
Traitement d’'objets non stellaires 4+

Filtre d’estimation hybridant
mesures du senseur stellaire et du gyro

En cas de perte de la poursuite

(éblouissement, perte d’une image,...)
Absence complete de mesure d’attitude
Besoin de repasser dans le mode Acquisition

Performances améliorées

par rapport a un systeme utilisant une cameéra
et un senseur stellaire distincts (inter-tétes)

Performances améliorées
par rapport a un senseur stellaire seul
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arlaneGroup senseur stellaire Pas de perte du mode Poursuite:

propagation de la programmation des fenétres de poursuite

GYSELE : Recherche d’objets non stellaires GYSELE : Poursuite simultanée d’éetoiles et d’objets non stellaires

ROI Detection ROI Detection
in Object Search in Object Tracking
% Stars Mode Mode

@ Satellite
Tracked ROIs

Modes GYSELE Full-field image Detection in Object Search mode Modes GYSELE

% Catalogued Star

® Satellite

[[] catalogued Star Mask
~ Non-catalogued Star
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> Critéres de choix de poursuite parmi les objets non-stellaires détectés ) > Toutes les etoiles ne sont pas programmees en poursuite
> Seuls les pixels des fenétres de poursuite sont traités

Recherche d’objets non stellaires A retenir
Masquage des étoiles
Mise en évidence de points d’attention
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